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Figure 1. Cartographie du site d’études (rectangle rouge) et localisation des cibles 
géoréférencées (points rouge). 
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GNSS Global Navigation Satellite System
RTK Real Time Kinematic

LiDAR
RTK

Tableau 1. Paramètre de vol. 
Option Paramètre 
Altitude de vol 50 m
Densité de points 2 247 points/m2

Nombre d’images acquises 253
Résolution de l’image bleu-vert-rouge ; 20 Mpixels) 0,019m 
Vitesse moyenne 4 m/s 
Chevauchement des images latérales / frontales 50% / 80% 

structure for motion SFM
LiDAR

via
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Figure 2. Cartographie de la localisation des géo-écosystèmes. 

vs.

Figure 3. Cartographie des nuages de points issus de photogrammétrie (A) et de 
lasergrammétrie (B). 
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LiDAR
LiDAR

RMSE

Figure 4. Cartographie des nuages de points issus de la fusion photogrammétrie + 
lasergrammétrie (B). 
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Figure 5. Histogramme de la densité de points par géo-écosystème.
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Figure 6. Histogramme de l’altitude moyenne et la variance de l’altitude à l’échelle des 
géo-écosystèmes.
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Very high resolution mapping of coral reef state using airborne 
bathymetric LiDAR surface-intensity and drone imagery

The use of 
ultra high resolution uav lidar infrared intensity for enhancing coastal cover 
classification.

Satellite–derived topography and 
morphometry for VHR coastal habitat mapping: The Pleiades–1 tri–stereo 
enhancement.

New opportunities for forest remote sensing through 
ultra-high-density drone lidar.

UAV in the 
advent of the twenties: Where we stand and what is next

Optical properties of water in the near 
infrared

Estimating mussel mound distribution and geometric properties in coastal salt 
marshes by using UAV-Lidar point clouds.

Exploitation de l'intensité du signal LASER d'un LiDAR 
topographique aéroporté pour des environnements littoraux sableux.

,
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